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参数 值

技术原理 主动双⽬+条纹结构光

激光波⻓ 635 nm (红光)

出图延迟时间1
Quality模式：约 2677 ms
Standard模式：约 2322 ms

Fast模式：约 1889 ms

帧率2@分辨率

（深度）

Quality模式：

0.63 fps @ 2048 x 1536

0.63 fps @ 1024 x 768
0.63 fps @ 512 x 384

Standard模式：

0.76 fps @ 2048 x 1536
0.76 fps @ 1024 x 768

0.76 fps @ 512 x 384

Fast 模式：

1.05 fps @ 2048 x 1536
1.05 fps @ 1024 x 768

1.05 fps @ 512 x 384

输出图像 深度图、灰度图、点云图

技术参数

[1] 出图延迟时间：相机⼯作在软触发模式下且 PreSetMode 分别设置为 Quality、Standard、Fast 时，上位机发送软触发指令

到接收深度图（分辨率为 2048x1536）的时间间隔。

[2] 深度图帧率：相机⼯作在⾃由采集模式下且 PreSetMode 分别设置为 Quality、Standard、Fast 时，上位机 1s 接收到深度图

的次数。
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参数 值

⼯作距离 
Standard 模式：500 mm ~ 1100 mm
Quality 模式：500 mm ~ 1100 mm

Fast 模式：500 mm ~ 1000 mm

近视场 482 mm x 382 mm @ 500 mm (H/V：约 51°/42°)

视场 @ 最佳⼯作距离 644 mm x 502 mm @ 660 mm (H/V：约 52°/42°)

远视场 986 mm x 831 mm @ 1100 mm (H/V：约 48°/41°)

XY 点间距3 @ 最佳⼯作距离 0.33 mm @ 660 mm

图 1   FOV（单位：mm）

参数 说明

Z⽅向距离精度 Z ⽅向上，测得的距离值与距离真值之间的离散程度。

重复精度 视野内中⼼区域所有像素点深度值在时域上的离散程度。

平⾯度 视野内中⼼区域所有像素点相对于理想平⾯的离散程度。

测量性能

测距范围&视场⻆

[3] XY 点间距：深度图上像素点间距对应的真实物理距离（单位:mm）。

性能指标

以下折线图表⽰ PreSetMode 分别设置为 Quality、Standard、Fast 时测得的Z⽅向距离精度、重复精度、平⾯度分布区间，横

坐标为距离值，单位 mm。
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Quality 模式
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Standard 模式
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Fast 模式
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参数 值

主机操作系统 Linux/Windows/ROS

软件开发包
Percipio Camport SDK； ⽀持 C/C++、C#、Python等编程语⾔

关于 SDK 说明⽂档，请参考 Percipio 技术⽂档。

SGBM 参数
SGBM 参数影响相机测量性能。

关于 SGBM 参数设置说明，请参考 API 详解。

参数 值

尺⼨（含接⼝） 268 mm x 105 mm x 65 mm

重量 2080 g

数据接⼝
M12 X-Code 8孔航空接⼝

千兆以太⽹

电源及触发接⼝ M12 A-Code 8针航空接⼝，详情请参考电源及触发接⼝说明。

供电 DC 24 V ~ 48 V

硬件触发

⽀持 2 路触发输⼊输出；

输⼊/输出 1：上升沿触发
输⼊/输出 2：下降沿触发

功耗 ≤ 24 W

外壳材料 铝合⾦

防护等级 IP65

散热⽅式 被动散热4

温度

推荐⼯作温度：22 ℃ ~ 25 ℃
⼯作温度：0 ℃ ~ 40 ℃

储存温度：-10 ℃ ~ 55 ℃

激光安规等级 CLASS 2 (IEC 60825-1:2014)

软件规格

硬件规格

[4] 该相机外壳具备散热功能，为确保设备正常运⾏，请勿包裹外壳以免导致过热。此外，为了达到最佳使⽤效果，建议在安装

时确保周围环境有良好的通⻛对流，选择具备导热性能的⾦属安装⾯与相机接触，尽量将设备置于温度变化较⼩的环境中使⽤。
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图 2   电源及触发接⼝图

引脚号 名称 描述

1 TRIG_OUT 1 触发信号输出 1（上升沿）

2 P_24V 电源正（DC 24 V ~ 48 V）

3 P_GND 电源地

4 TRIG_POWER 触发电路电源正（DC 11.4V ~ 25.2V）

5 TRIG_GND 触发电路电源地

6 TRIG_IN 2 触发输⼊信号 2（下降沿）

7 TRIG_IN 1 触发输⼊信号 1（上升沿）

8 TRIG_OUT 2 触发信号输出 2（下降沿）

图 3   上升沿触发电路原理图 （左）和下降沿触发电路原理图 （右）

电源及触发接⼝说明

触发电路图

该相机⽀持 2 路触发输⼊输出，分别是上升沿和下降沿，触发电路原理如下所⽰，A 处电阻为 10kΩ。关

于硬件连接，请参考 Percipio 技术⽂档-硬件连接。
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本相机配套提供安装⽀架，具体安装⽅法请参考⽤⼾⼿册及3D结构图。

尺⼨图
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图 4   VMD02-5011 尺⼨图（单位：mm）
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状态指示灯 
 LED Indicators

激光视窗
注意：Class 2 激光危险，请勿直视
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LAN

M12 XCode 8PIN

Power  (DC 24V~48V)

Trigger (DC 11.4V~25.2V)

M12 ACode 8PIN

1/4 - 20  9mm
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4 x M4  5.5mm
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