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Python SDK (Linux) 预编译例程

文件说明

图漾提供的 Python SDK (Linux) 预编译例程存放在 linux_x64_bin\PYTHON38  目录下。

_pcammls.so ：共享对象文件。
libtycam.so ：共享对象文件。
libtycam.so.3.6.66 ：共享对象文件。
pcammls.py ：Python 接口文件。

frame_fetch.py ：该例程用于设置相机在自由采集模式下采集深度图和彩色图。
frame_fetchIR.py ：该例程用于设置相机在自由采集模式下采集灰度图。
frame_isp.py ：该例程用于对彩色图进行软件层面上的 ISP 后处理，可将存在偏色的 RAW 

BAYER 图像处理成正常色彩空间的彩色图。

frame_registration.py ：该例程用于采集 RGB-D 对齐图像，对齐模式可选。

frame_trigger.py ：该例程用于设置相机工作在软触发模式下采集深度图。
multidevice_fetch.py ：该例程用于设置所有与上位机连接的相机同时采集深度图。
parameter_settings.py ：该例程用于设置不同数据类型的参数。例程中展示了如何关闭 RGB 

AEC（布尔型参数）、设置曝光时间（整型参数），以及设置图像分辨率和格式（枚举型参数）。

point3d_fetch.py ：该例程用于采集 3D 点云，Log 信息显示点云个数和中心点云坐标（X, Y, 

Z）。
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运行例程

1.检查运行环境是否满足：

本地电脑系统是 Linux X64。

本地 Python 版本为 3.8，已安装 NumPy 和 OpenCV。
2.进入 linux_x64_bin\PYTHON38  路径下并运行目标例程文件。

以 frame_fetch.py  为例，运行步骤如下：

a.输入命令 python3 frame_fetch.py  并运行。

b.选择相机对应的序号并回车，相机便开始采图。
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Python SDK (Win) 预编译例程

文件说明

图漾提供的 Python SDK (Windows) 预编译例程存放在 win_x64_bin\PYTHON38  目录下。

_pcammls.pyd ：动态链接库。
tycam.dll ：动态链接库。
pcammls.py ：Python 接口文件。

frame_fetch.py ：该例程用于设置相机在自由采集模式下采集深度图和彩色图。
frame_fetchIR.py ：该例程用于设置相机在自由采集模式下采集灰度图。
frame_isp.py ：该例程用于对彩色图进行软件层面上的 ISP 后处理，可将存在偏色的 RAW 

BAYER 图像处理成正常色彩空间的彩色图。
frame_registration.py ：该例程用于采集 RGB-D 对齐图像，对齐模式可选。

frame_trigger.py ：该例程用于设置相机工作在软触发模式下采集深度图。
multidevice_fetch.py ：该例程用于设置所有与上位机连接的相机同时采集深度图。
parameter_settings.py ：该例程用于设置不同数据类型的参数。例程中展示了如何关闭 RGB 

AEC（布尔型参数）、设置曝光时间（整型参数），以及设置图像分辨率和格式（枚举型参数）。
point3d_fetch.py ：该例程用于采集 3D 点云，Log 信息显示点云个数和中心点云坐标（X, Y, 

Z）。
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运行例程

1.检查运行环境是否满足：

本地电脑系统是 Windows X64。

本地 Python 版本为 3.8，已安装 NumPy 和 OpenCV。
2.进入 win_x64_bin\PYTHON38  路径下并运行目标例程文件。

以 frame_fetch.py 为例，运行步骤如下：

a.输入命令 python.exe .\frame_fetch.py  并运行。

b.选择相机对应的序号并回车，相机便开始采图。

www.percipio.xyz

5 / 13

af://n1922


C# SDK (Win) 预编译例程  

文件说明  

DisplayWithOpenCVDemo_.Net4.5.2_OpenCVSharp3 ：该例程基于 Visual Studio 软件编译，

要求 .Net 版本 ≥ 4.5.2。该例程设置相机在自由采集模式下采集深度图和彩色图。

DisplayWithOpenCVDemo_.Net4.8_OpenCVSharp4.0 ：该例程基于 Visual Studio 软件编译，

要求 .Net 版本 ≥ 4.8。该例程设置相机在自由采集模式下采集深度图和彩色图。

FetchFrameUIDemo ：该例程基于 Visual Studio 软件编译，生成 UI 界面，可设置相机在自由采

集模式下采集深度图和彩色图。

fetch_frame.cs.exe ：该例程用于设置相机在自由采集模式下采集深度图和彩色图。
fetch_IR.cs.exe ：该例程用于设置相机在自由采集模式下采集灰度图。
fetch_ISP.exe ：该例程用于对彩色图进行软件层面上的 ISP 后处理，可将存在偏色的 RAW 

BAYER 图像处理成正常色彩空间的彩色图。
fetch_point3d.cs.exe ：该例程用于采集 3D 点云，Log 信息显示点云个数和中心点云坐标

（X,Y,Z）。
fetch_registration.cs.exe ：该例程用于采集 RGB-D 对齐图像，对齐模式可选。

fetch_trigger.cs.exe ：该例程用于设置相机工作在软触发模式下采集深度图。
offline_reconnection_cs.exe ：该例程用于处理因环境不稳定等因素造成的数据连接异常，
并实现相机离线重连。

parameter_settings_cs.exe ：该例程用于设置不同数据类型的参数。例程中展示了如何关闭 

RGB AEC（布尔型参数）、设置曝光时间（整型参数），以及设置图像分辨率和格式（枚举型参

数）。

pcammls.dll ：动态链接库。
pcammls.exp ：中间文件。
pcammls.lib ：依赖库。
pcammls_cs.dll ：动态链接库。
tycam.dll ：动态链接库。
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运行 DisplayWithOpenCVDemo_.Net4.5.2_OpenCVSharp3  

1. 确保本地运行环境满足以下条件：

本地电脑系统是 Windows X64。

本地电脑处于联网状态。

本地已安装了 Visual Studio ，且安装过程中选择的 .Net Framework 版本 ≥4.5.2。

2. 进入 win_x64_bin\CSHARP\DisplayWithOpenCVDemo_.Net4.5.2_OpenCVSharp3  路径下并

双击 DisplayWithOpenCVDemo.sln  。

3. 选择生成的版本是 “Release X64”，并点击 ▷ 运行按钮。
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4. 在弹出的窗口中选择目标相机对应的序号并回车。

5. 选择目标输出类型的序号并回车，相机便开始采图。

0 代表输出未渲染的深度图和渲染后的深度图。


1 代表输出彩色图。

2 代表输出左右灰度图。


3 代表输出对齐后的深度图和彩色图。


4 代表输出点云图。


5 代表相机工作在软触发模式下，并输出深度图和彩色图。


6 代表相机会先加载 Storage 区内的参数设置后开始采集深度图和彩色图。如相机 Storage 区内没有 json  文件，相机会

使用默认参数配置，并开始采集深度图和彩色图。
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运行 DisplayWithOpenCVDemo_.Net4.8_OpenCVSharp4.0  

1. 确保本地运行环境满足以下条件：

本地电脑系统是 Windows X64。

本地电脑处于联网状态。

本地安装 Visual Studio 软件，且安装过程中选择的 .NET Framework 版本 ≥ 4.8。

2. 进入 win_x64_bin\CSHARP\DisplayWithOpenCVDemo_.Net4.8_OpenCVSharp4.0  路径下并

双击 DisplayWithOpenCVDemo.sln  。

3. 选择生成的版本是 “Release X64”，并点击 ▷ 运行按钮。
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4. 在弹出的窗口中选择目标相机对应的序号并回车。

5. 选择目标输出类型的序号并回车，相机便开始采图。

0 代表输出未渲染的深度图和渲染后的深度图。


1 代表输出彩色图。


2 代表输出左右灰度图。


3 代表输出对齐后的深度图和彩色图。


4 代表输出点云图。

5 代表相机工作在软触发模式下，并输出深度图和彩色图。


6 代表相机会先加载 Storage 区内的参数设置后开始采集深度图和彩色图。如相机 Storage 区内没有json 文件，相机会使

用默认参数配置，并开始采集深度图和彩色图。
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运行 FetchFrameUIDemo  

1. 确保本地电脑系统是 Windows X64。

2. 进入 win_x64_bin\CSHARP\FetchFrameUIDemo  路径下并双击 FetchFrameUIDemo.sln  。

3. 选择生成的版本是 “Release X64”，并点击 ▷ 运行按钮。

4. 在弹出的界面中，按以下步骤选择并打开相机。

a. 点击“Flush”，刷新相机SN列表。

b. 在 SN 列表中选择目标相机序列号，并点击“Open”。

c. 勾选需显示的图像类型，并设置分辨率。
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d. 点击 “Start”，相机开始采图。

e. 点击“Close”，相机停止采图。
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运行常规例程  

1. 确保本地电脑系统是 Windows X64。

2. 进入 win_x64_bin\CSHARP  路径下并双击目标例程文件。

以 fetch_frame_cs.exe 为例，运行步骤如下：

a. 输入命令 .\fetch_frame_cs.exe  并运行。

b. 选择相机对应的序号并回车，相机便开始采图。
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